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 اوبري خودرو هاي ن يك روش تركيبي براي تطبيق نقشه در سيستم

  )اتوماتاهاي يادگير+ هاي عصبي فازي شبكه(
  65رضا ميبدي ، محمد 64مريم جابري

 
 چكيده

پذيرد و بـه همـين دليـل لازم اسـت از      ناوبري خودرو از عوامل مختلفي تأثير مي هاي در سيستم66دقت يك سيستم موقعيت ياب عمومي
هاي ناوبري خودرو وظيفه  تطبيق نقشه در سيستم. شده خودرو استفاده نمود هاي تطبيق نقشه جهت افزايش دقت در موقعيت تعيين روش

در اين مقاله يك الگـوريتم تركيبـي بـراي حـل مسـأله تطبيـق نقشـه در        . تعيين موقعيت فعلي خودرو برروي نقشه شهر را بر عهده دارد
در روش . هاي عصبي فازي حاصل شده است يادگير و شبكهاين الگوريتم از تركيب اتوماتاهاي . شود هاي ناوبري خودرو پيشنهاد مي سيستم

به . شود پيشنهادي از اتوماتاهاي يادگير براي تنظيم توابع فازي كه بر روي پارامترهاي ورودي و خروجي مسأله تعريف شده اند استفاده مي
تطبيـق نقشـه موجـود      با نتايج دو الگـوريتم منظور ارزيابي، روش پيشنهادي براي شهر تهران آزمايش گرديده است و نتايج به دست آمده 

  . نتايج مقايسه حاكي از برتري الگوريتم پيشنهادي دارد. شده مقايسه شده است
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